
●陸上からの遠隔操作で水中ロボットを航行させ，TVカメラの画像で情報を収集します。
●TVカメラは前方の主カメラ1台と左右側面に各1台，オプションとして気中部観察カメラ1台を装備しています。
●寸法測定装置により対象物の大きさを測定できます。
●壁面に付着している水垢・コケ等を排除するブラシを装着できます。

水中ロボット

水中構造物をＴＶカメラの映像でリアルタイムに確認できます

多機能型

システムの概要

システムの特徴

●側面観察用カメラ

外形寸法：1000*760*565　気中重量：74kg  

1. 移動用スラスタは前後・垂直・左右の3方向に対応
2. 左右側面観察用にカメラとLED照明を装備
3. 水に濁りのある場合は光学処理により鮮明な画像処理
4. 水深500mまでの耐圧性能
5. 超音波ソナーを搭載
6. 遠隔操作ユニットでの有線ケーブル制御による航行  

1. 広角カメラとＬＥＤ照明１灯を装備
2. 狭い水路等では前進しながら詳細な観察ができます。

●ロボットの概要

1. ラインレーザーにより、対象物の大きさを
　 確認できます。 

●寸法測定装置



●回転ブラシ

●気中部点検カメラ
1. 水路等の気中アーチ部の調査に威力を発揮します。
2. LED照明，寸法測定ラインレーザーを装備しています。
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